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L evitacao acustica




Principio de funcionamento
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Forca de radiacao acustica:

Teoria de Gor koyv.



Aproximar formiga por uma esfera
(R <<A)
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Teoria de Gor kov

Potencial da forca de radiacao acustica:

U = 2R° <p2> /Of<U‘U> R —raio da particula

2 — pressao acustica
3P C; Z .

u-velocidade
p; —densidade do fluido

c; — velocidade de propagacao

Forca de radiacao acustica :

F=-VU



Teoria de Gor kov

Potencial adimensional: 1L
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Potencial da forca de radiacao
acustica:
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Potencial de uma mola




Potencial da forca de radiacao acustica




Levitacao Acustica
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Andrade et al., IEEE Trans. Ultrason. Ferroelect. Freq. Control 57(2),
pp. 469-479, 2010



Posicao da esfera em funcao do tempo

Perez et al., J. Appl. Phys. 116(8), art. no. 184903, 2014



Manipulacao de particulas
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Sistema de Levitacao para
manipulacao de particulas



Simulacoes: COMSOL - Modulo Acustico

Transdutor 1
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Simulacoes: COMSOL - Modulo Acustico

Transdutor 2

Transdutor 1

p=p,+p,ep(-jo)

u=u,+u,exp(-jo)

Potencial :
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Simulacoes: COMSOL - Modulo Acustico

Transdutor 2

Transdutor 1

p=p,+p,ep(-jo)

u=u,+u,exp(-jo)

Potencial :
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Comparacao entre Simulacao e Experimento

6= -180° 6= +30° 6= +180°




Comparacao entre Simulacao e Experimento
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Comparacao entre Simulacao e Experimento

—exXperimental
—simulado
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Obrigado pela atencao !
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